Inventra S3 Uygulama Notlari

Aku 24 V Gosteriyor. Kamera Neden Yine
de Yeniden Basliyor?

Aku ile Kamera Ayni Gerilimi Gormez

Sekil 1: AkU, korumali gic baglantisi ve elektronik muhafazaya uzanan uzun gift kablo glizergahinin
bulundugu acik aracg servis alani

Akldeki 6lcim, kaynak ile ekipman girisi arasindaki kayiplari icermez.

Motor dururken kamera calisiyor. Motoru calistirinca veya baska bir yukd devreye alinca goruntu
kayboluyor. Akl uclarindaki 6lgim hala gliven veren bir gerilim gdsteriyor. Bunlarin hepsi ayni anda
dogru olabilir: 6lcim cihazi, glc kablosu ve kamera olayin farkli kisimlarini gésteriyor olabilir.

Once kameranin gercekten yeniden baslayip baslamadigini belirleyin. Yeniden baslatma sayaci
veya cihazin calisma stresi bu taniy! destekleyebilir. Calisma stiresi degismedigi halde video akisi
kesiliyorsa baglantiyi, ekrani veya baska bir alt sistemi inceleyin. Tek basina bos goérinti bir glc
arizasini gostermez.

Ardindan kaynaktaki gerilim ile ekipmanin gii¢c pinlerindeki gerilimi ayirin. iletkenlerden,
temas noktalarindan ve doénls yolundan gecen akim bu iki deger arasinda fark olusturur. Akl
gerilimi degismese bile akim yukseldiginde fark blyur.

Inventra S3 PEDOS8 lrlin sayfasinda 18-32 V DC calisma aralidgi ve 10 W tipik tlketim verilir. Bu
degerler, kurulumun tepe akimini tanimlamaz; arac motoru calistirilirken kamera, ag ekipmani ve
pozisyonerin birlikte nasil davrandigini da kanitlamaz. Siparis edilen dizenin ilgili sinirlarini edinin.

Askeri kara araclarindaki 28 V ekipman icin MIL-STD-1275F, B6lim 5.1.1-5.1.2, kararh calismayi
ekipman giris terminallerindeki mars bozunumlarindan ayirir. Standardin mars gereksinimi gecerliyse
ekipman, performans kaybi veya hasar olmadan calismalidir.

Mars zarfi, GrGnin oladan calisma bandinin altina inebilir. Baska gereksinimlerle ydnetilen
kurulumlarda kesintisiz calisma, kontrolli kesinti veya baska bir toparlanma davranisindan hangisinin
istendigini kararlastirin.

Bu nedenle nominal gerilim etiketi, gliic sartnamesinin yalnizca baslangicidir.

Bos goruntu bir belirtidir. Gicin, cihazin veya video yolunun hangisinin kesildigini
kaydedin.
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Donus Yolu Sinyal Referansini Kaydirabilir

Sekil 2: Sasi saplamasinin yanindaki sOkilmus arac donids kablosu pabucu; baglantinin altindaki
dlzensiz temas yuzeyleri goéruliyor

Donls baglantisindaki temas ylizeyleri montaj sirasinda goérinmez; yiik altindaki gerilim disimuna
olcun.

Tek akim tasiyan basit bir kol i¢in direng kaynakli gerilim kaybi séyledir:
Gerilim kaybi = akim x toplam yol direnci

Toplam yol direnci; gidis iletkenini, dénis iletkenini ve baglantilarini icerir. Kablo uzunlugunu tek
yonde 6lclip donisl hesaba katmamak kaybi dislik gosterir. Daha kisa glizergah veya daha blyuk
kesit, iletken direncini azaltir; ancak zayif bir temas yine baskin sorun olabilir. Bu iliskiler direng ve
iletken geometrisinden gelir.

Doénus yolunun bircok kurulumda ikinci bir goérevi vardir: haberlesen kutular arasinda gerilim
referansinin olusmasina katki saglar. Kamera ile motor bu yolun bir bélimunu paylasiyorsa motor
akimindaki degisim, kameranin kendi akimi cok az degisse bile referansini kaydirabilir.

Ayri bir hesap 6rnegdi disinin: 0,05 Q ortak donis direncinden gecen 12 A degisim, 0,60 V referans
kaymasi olusturur. Bu kayma, veride kendiliginden 0,60 V hataya donismez. Etki aliciya, izolasyona
ve tim donus agina baglidir.

Diferansiyel baglantilar iki sinyal iletkeni arasindaki farki 6lcer ve ikisiyle birlikte hareket eden
gerilimin bir kismini bastirir.  Buna ragmen izin verilen ortak mod geriliminin sinirlari vardir.
NASA’'nin 2025 topraklama el kitabi, Bolim 5.2.3 hem ortak doénlUs guriltisind hem de bu sinir
aciklar. Bu devre ilkeleri burada yararlidir; ancak uzay aracina ait bir topraklama dizeni, arayuzleri
incelenmeden araca kopyalanmamalidir.

Kurulum ciziminde planlanan gli¢c dénusint, sasi baglantilarini ve sinyal ekranlarini ayri ayri izleyin.
Ortak kullanilan bélimleri belirleyin. Degisiklikleri ekipmanin topraklama tasarimini dikkate alarak
secin. Yeni bir sasi baglantisi eklemek ilave bir akim yolu olusturabilir.

Gorunar temas ylUzeyi, inceleme noktasini bulmaya yardimci olur. Yalnizca gérunutsu elektrik direncini
gbstermez.

Dénis iletkeni giic devresinin parcasidir ve sinyal referansini da etkileyebilir.
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80 ms’lik Diisiim Saghikh Bir Ortalamanin icinde Kaybolabilir

Kisa Bir Dusum Sagllkli BII’ Ortalamanln icinde Kaybolabilir

Hesap Ornedl « Toplam Gidis ve Ddnds Direnci 0,40
SRS — Kaynak Gerilimi
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Varsayﬂan akim: normalde 2 A; 80 ms'lik olay sirasinda 6 A.

QOrtalama araligi tanimlar: minimum ve sure ise dusumu tamm

Sekil 3: Hesaplanmis kaynak ve ekipman gerilim izleri; 80 milisaniyelik olayda ekipman minimumu
17,6 V, bir saniyelik ortalama ise 22,75 V

Belirtilen 0,40 Q yol, kaynak gerilimleri ve akimlar kullanilarak hesaplanmistir. 18 V cizgisi varsayilan
calisma alt sinindir.

Normal goriinen bir okumanin neden yaniltici olabilecegini gérmek icin su hesabi kullanin. Toplam
yol direnci 0,40 Q olan genel bir ekipman kolu varsayin. Kaynak 24 V'tan 20 V'a duserken akim 80
milisaniye boyunca 2 A’dan 6 A’e yukselsin. Bunlar Inventra S3 performans dlciimleri degil, 6rnek
icin secilen degerlerdir.

2 A'da yol 0,8 V kaybeder ve ekipmana 23,2 V kalir. 6 A’da kayip 2,4 V olur.

Olay sirasinda kaynak, varsayilan 18 V ekipman calisma alt sinirinin lGzerinde kalir; ekipman ise
kalmaz: 20,0 — 6 x 0,40 = 17,6 V. Bunun yeniden baslatmaya yol acip agmayacagi; gercek cihazin
depoladidi enerjiye, koruma esiklerine ve izin verilen disim siresine baglhdir. Belirtilen calisma alt
sinirinin asilmasi bir gereksinim agigini goésterir; yeniden baslatmayi garanti etmez.

Simdi bu olayi iceren bir saniyenin tamaminin ortalamasini alin. Ekipman 0,92 saniye boyunca 23,2
V'ta, 0,08 saniye boyunca 17,6 V'tadir. Sonuc¢ 22,75 V olur. Yavas veya ortalama alan bir élcum,
dnemli minimumu kacirirken givenli goriinebilir. Olciim cihazlarinin veri toplama yéntemleri farkhdir;
bu hesap her cihazin ekranini 6ngérmez.

Yol direncini 0,20 Q’a indirmek, ayni varsayimlar altinda olay gerilimini 18,8 V degerine cikarir.
Boylece varsayilan alt sinirin Gzerinde 0,8 V pay kalir. Bunun yeterli olduguna karar vermeden 6nce
toleranslari, sicakhgi ve diger calisma durumlarini kontrol edin.

Bu direnc modeli disim platosunu aciklar. Hizli kenarlarda kablo endUktansi ile ekipman kapasitansi
da etkilidir; bu nedenle her darbe veya ¢inlama dalga seklini 6ngormez.

Hesaplanan bir saniyelik ortalama 22,75 V, minimum ise 17,6 V'tur.
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Olay! Yakalayin, Sonra Dogru Parcayi Degistirin

Ayni Gii¢ Yolunun iki Ucunu da Olciin

ki Gerilim Kanali, Tek Ortak Zaman Tabani
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Her kanal, kendi ucundaki pozitif ile donus arasini olger.

WUygun sinifta diferansiyel prob veya yahtilmis giris kullanin; siradan oslloskop toprakian danusler] birlestirebilir

Sekil 4: Ayr gidis ve donus yollariyla kaynak terminalleri ile ekipman glc girislerinde ayni anda
yapilan iki diferansiyel gerilim 6lcimu

Doénusleri 6lcim cihazi Gzerinden birlestirmeden her yerel pozitif ve dénus cifti arasinda 6l¢im yapin.

iki gerilimi ayni anda kaydedin: kaynak pozitifi ile kaynak dénlsi ve ekipman giris pozitifi ile kendi
giris dontsl. Kurulu yldkin bagh kalmasi icin onayl erisim noktalari veya uygun bir ara baglanti
kullanin. Varsa kol akimini da kaydedin; mars, isitici veya hareket komutunu ayni zaman gizelgesinde
isaretleyin.

Diferansiyel problar veya birbirinden bagimsiz yaltilmis veri toplama kanallari kullanin. Olciim cihaz
belgelerinden diferansiyel gerilim ve ortak mod sinirlarini, bant genisligini ve kanallar arasi izolasyonu
kontrol edin. Siradan osiloskop topraklama klipsleri cihaz icinde birbirine bagh olabilir. Bunlar farkli
doénls noktalarina takmak bu noktalari birlestirip 6lcllen devreyi dedistirebilir. Penn State ariza
giderme kilavuzu bu topraklama hatasini ve tetikleme, 6lcek ile prob ayarlarini kontrol etme geregini
aciklar.

Ekipman gerilimi duserken tetikleyin ve olayin 6ncesiyle sonrasini kaydedin. Ariza gerilim disumu
olmadan olusuyorsa yuk komutuyla veya kayitl ariza sinyaliyle tetikleyin ya da surekli kayit kullanin.
Ornekleme araligini, bant genisligini ve kayit siiresini cézmek istediginiz bozunuma gére secin. 80
ms’lik disim ile hizli bir darbe farkli 6lcim yetenekleri ister. Veri toplama ayarlarini iz ile birlikte
saklayin.

izlerin Gosterdigi Sonraki inceleme Noktasi

iki Gerilim Birlikte Diistiyor Kaynak Davranisi ve Yukari Akis Dagitimi
Aralarindaki Fark Akimla Buyuyor iletken, Temas ve Déniis Kayiplari

Besleme Kabul Edilebilirken Veri Kesiliyor Donus Referansi Kaymasi, Kuplaj ve Veri Yolu

Bu druntuler sonraki testi yonlendirir; birden fazla mekanizma birlikte goérulebilir. Erisim uygunsa,
katkiyr bulmak icin ayni yuk altinda gidis ve dénus dastmlerini ayr dlgun.

Belgelenmis tek bir degisiklik uygulayin ve olayi tim kurulu kablo demetiyle tekrarlayin. Ardindan
toparlanma boyunca kumanda yanitini ve yeni videoyu kontrol edin. Gorintl hazirhgi kilavuzu,
yalnizca yeniden kurulan baglantinin kullanilabilir gériintiyl kanitlamadigini agiklar.

iki ucta ayni anda 6lciim yapin; sonraki incelemeyi fark degerine gore secin.

ilgili icerikler: Bagl Bir Termal Kamera Size Gecmisi Gésterebilir - Ekran, Kameranin Yakaladigi
Ayrintiyi Gizlediginde
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Kaynaklar ve Ek Okumalar

PEDO8 Yayinlanmis Uriin Bilgileri

MIL-STD-1275F: Askeri Araclardaki Kullanim Ekipmanlari icin 28 V DC Giris Glici Ozellikleri
NASA-HDBK-4001A: insansiz Uzay Araclari icin Elektriksel Topraklama Mimarisi

Universite Fizigi, Cilt 2: Ozdirenc ve Direng

Devrem Neden Calismiyor?

© 2026 Inventra Inc. Atif yapilan kaynaklarin haklari sakhdir.

© 2026 Inventra MUhendislik A.S. Sayfa 5


https://inventras3.com/products/pan-tilt-positioning-systems/ped08-compact-electromechanical-pan-tilt/
https://quicksearch.dla.mil/WMX/Default.aspx?token=5778687
https://standards.nasa.gov/system/files/tmp/NASA-HDBK-4001A_Final_07152025_0.pdf
https://openstax.org/books/university-physics-volume-2/pages/9-3-resistivity-and-resistance
https://sites.psu.edu/mehardwarekit/home-page/getstarted/setup-circuit/hardware-debugging/

	Akü 24 V Gösteriyor. Kamera Neden Yine de Yeniden Başlıyor?
	Akü ile Kamera Aynı Gerilimi Görmez
	Dönüş Yolu Sinyal Referansını Kaydırabilir
	80 ms'lik Düşüm Sağlıklı Bir Ortalamanın İçinde Kaybolabilir
	Olayı Yakalayın, Sonra Doğru Parçayı Değiştirin
	Kaynaklar ve Ek Okumalar


