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B PAN-TIiLT VE YONLENDIRME SiSTEMLERI

PEDOS8

INVENTRA

Kompakt Elektromekanik
Yonlendirme Birimi

Termal gortntileme sistemleri ve yonlu antenler icin

gercek servo kontrollu hafif pan-tilt

ONE CIKAN OZELLIKLER

Kompakt Gercek Servo
Yonlendirme Birimi

Firgasiz motorlar, uyumlu fircasiz
motor slrdclsu ve kapali dongu
optik enkoderlerle donatilmis

9 kg’'lik pan-tilt; ayni boyutta
step motor tahriklerinin yerini
alir.

AYIRT EDiCi OZELLIKLER

Entegrasyona Hazir

Kara konuslu ve hafif arac tstu
kurulumlar igin MIL-DTL-38999
konnektorler, opsiyonel Ethernet
ile RS-422 kontrol ve MIL-STD-
461G EMI/EMC kalifikasyonu.

o1
Fircasiz Motor ve Siiriicli

Inventra firgasiz motor surtctsuyle
surulen fircasiz motorlar. Asinacak
firca bulunmaz; tahrik, bakim
gerektirmeden surekli calisir.

02

Disli Boglugu Olmayan Aktarma
Disli sisteminde olgulebilir disli
boslugu yoktur; bu nedenle bir eksen
yon degistirdiginde faydali yik
kaymaz ya da salinim yapmaz.

03

Yiiksek Coziinlirliikli Optik
Enkoder

Her iki eksendeki 22 bit optik
enkoderler kapali déngtide 0,002°
¢6zinurlik ve 0,04° mutlak
dogruluk saglar.

05
Ultra Diisiik Gli¢ Tuiketimi

Akilli Strtus Modu ile tipik glic

tUketimi 10 W'tir; kontrolcudeki aktif
bozucu bastirma, konumu riizgara ve

arag hareketine karsi korur.

04
30 Milyon Tur Omiirli Kayar
Bilezik

60 hat, 1 Gbit Ethernet ve 52 x 2 A

sinyal hatti tasir; omrt 30 milyon
turdur.
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Parca Numarasi Nasil Olusturulur

B STANDART KONFIiGURASYON 24 konfiglrasyon
-7
PEDO8 - | 0120-0060 |[-| 0060-0085 |- | + opsiyonlar |
e |
I I -
@ Pan tahriki @ Tilt tahriki {3} Opsiyonlar
ORNEK PED08-0240-0045-0120-0085-STAB-HNDC-LGTR
Yatay eksende daha hizli, dikey eksende daha ylksek torklu tahrik; stabilizasyon, el kumandasi ve Tirkce
etiketlerle.
© Pan Tahrik Birimi ® Birini segin
KOD NOMINAL HIZ NOMINAL TORK
0060-0085 6°/s 85 Nm
m 0120-0060 12°/s 60 Nm
0240-0045 24 °/s 45 Nm
0480-0030 48 °/s 30 Nm
© Tilt Tahrik Birimi ® Birini segin
KOD NOMINAL HIZ NOMINAL TORK
m 0060-0085 6°/s 85 Nm
0120-0060 12 °/s 60 Nm
0240-0045 24 °/s 45 Nm
0480-0030 48 °/s 30 Nm
0060-0135 6°/s 135 Nm
0120-0085 12 °/s 85 Nm
3 Opsiyonlar Dilediginizi ekleyin
KOD PARAMETRE DEGER
STAB Stabilizasyon Mevcut
HNDC El Kumanda Unitesi Mevcut
MPIF Coklu Faydali Yuk Arayuzu Mevcut
SRSH Gunes ve Yagmur Siperi Mevcut

. - EN ingilizce - FR Fransizca - TR Tirkce - AR Arapca - ES ispanyolca
LG## Etiket Dili )
En fazla birini se¢in  Kod verilmezse Ingilizce

Kesif ve Gozetleme Sistemleri 22
WP “es
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= PED08-0120-0060-0060-0085 Tolerans %5

Standart Konfigiirasyon

PERFORMANS PARAMETRELERI MEKANIK VERILER

® Konnektor Tipi

MIL-DTL-38999

 Tilt - Nominal Hiz 6°/s = Genislik 220 mm
@ Tilt - Nominal Tork 85Nm I vYikseklik 287 mm
 Pan - Nominal Hiz 12°/s < Derinlik 160 mm
@ pan - Nominal Tork 60 Nm @ Malzeme - Ana Gévde Aliiminyum 6061-T6
¥ Pan - Eksen Aralig N x 360° 8% Yuzey islemi Elektrostatik Toz Boya
¥V Tilt - Hareket Aralig +45° (4 Standart Renk RAL 9005 Mat Siyah
we Fksen Cozunurlagu 0,002°
KALIFIKASYON

Dogruluk 0,04°
. U Cevresel Standart MIL-STD-810G
© Pan - Tepe Tork 120 Nm
o - ¥ EMI/EMC Standardi MIL-STD-461G
° Tilt - Tepe Tork 120 Nm
O Agrrik 9,0kg STANDART KONFIGURASYONLA VERILENLER

) ) 8 Kurulum Kilavuzu 1 x Kurulum Kilavuzu
KAYAR BILEZIK
® Hat Sayisi 60 adet SLCULER
@ Anma Omr 30.000.000 Tur
& Sinyal 1 1 Gbit Ethernet L
# Sinyal 2 - Hat Sayisi 52 adet o . D
= Sinyal 2 - Anma Akimi 2A o °

r
ELEKTRIK VE ARAYUZ .
& Calisma Gerilimi 18-32V DC ' '
¥ Guc Tiketimi (Tipik) 10w
2 Haberlesme Araylizi RS-422 D:l
2 Haberlesme Araylizl (Opsiyonel) Ethernet
(-]
O |
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I3 Cevresel Kalifikasyon

INVENTRA

© MIL-STD-810G © MIL-STD-461G

SICAKLIK DUSUK BASINC

Depolama  -40°C +70 °C Depolama 37.000 ft
TEST METOT, PROSEDUR KOSULLAR

87 Yiiksek Sicaklik - GCalisma Metot 501.5, Proseduir Il +60 °C

8T Yiiksek Sicaklik - Depolama Metot 501.5, Prosedir | +70 °C

8Y Dusiik Sicaklik - Calisma Metot 502.5, Prosediir Il -32°C

8 Dusiik Sicaklik - Depolama Metot 502.5, Proseduir | -40 °C

N Dusuk Basing - Calisma Metot 500.5, Prosediir Il 10.500 ft

M DisUk Basing - Depolama Metot 500.5, Proseddir | 37.000 ft

® Nem

C

Yagmur

= TuzSisi

= Toz

= Kum

"0 Titresim

L Mekanik Sok

Metot 507.5, Prosediir I

Metot 506.5, Prosediir |

Metot 509.5

Metot 510.5, Prosedir |
Metot 510.5, Prosediir Il
Metot 514.6, Prosediir |
Metot 516.6, Prosediir |

+60 °C’de %90 Bagil Nem, Yogusmasiz, 24 Saatlik 10
Cevrim

1,7 mm/dk, 18 m/s Riizgar, Acikta Kalan Her Yiiz icin
30 dk

%5 NaCl, 24 Saat Sis ve 24 Saat Kurutmadan Olusan 2
Cevrim

Kategori 4 - Sabitlenmis Yuk, Sekil 514.6C-3
20 g, 11 ms, 3 Eksende Her Yonde 3 Sok

TEST

CE102
CS101
CS114
CS115

URUN

KAPSAM
Guc Hatlari, 10 kHz - 10 MHz
Gug Hatlari, 30 Hz - 150 kHz

Kablo Demeti Enjeksiyonu, 10 kHz - 200 MHz

Kablo Demeti Enjeksiyonu, Darbe Uyarimi

Kesif ve Gozetleme Sistemleri

TEST

Cs116
CS118
RE102
RS103

KAPSAM

Sonumli Sintizoidal Gegici Rejim, 10 kHz - 100 MHz
Personel Kaynakli Elektrostatik Bosalma

Elektrik Alan, 10 kHz - 18 GHz

Elektrik Alan, 2 MHz - 18 GHz
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Sevkiyat Listesi

Net 9,00 kg Kasa 8,00 kg

SEVKIYAT BASINA ADET
KALEM

&3 Aliiminyum kompozit kasa

Kompakt Elektromekanik Yonlendirme Birimi, standart
konfiglirasyon

Kurulum Kilavuzu

URUN SAHADA

INVENTRA

| +opsiyonlar I BRUT 17,00 kg

PED08-0120-0060-0060-0085

PARCA NUMARASI ADET  BIiRIM (KG)
1 8,00
PED08-0120-0060-0060-0085 1 9,00

SAHADA

Kesif ve Gozetleme Sistemleri




